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Driverless

RYCGHLE O HISTORII

Prvni monopost Pohon 4x4 Monokok
FSE.O1 FSE.04x FSE.05

Elektricka formule
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FSE.XI

Uhlikovy monokok sendvicové struktury
Motory ve vsech kolech
Akumulator pod nohama pilota

Rekuperace energie - odlehceni baterie
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FEE PRAGUE FORMULA




& 3
t LY
. ’Jlll
LT

L b I

IR (1
¥ p

DV.01

Historicky prvni plné autonomni b ’
elektricka formule v CR DRt asary T

Mechanicky navrh monopostu FSE.07
Detekce kuzell - stereokamera, LiDAR
Zpracovani dat pomoci neuronovych siti

Optimalni trajektorie s rychlostnim
profilem
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FSE.12

Schopnost pilotované i autonomni jizdy
EBS zapracovana do hydraulického okruhu
Trakcni ménice vlastniho navrhu a vyroby

Telemetrie - komunikace s pilotem a prenos
CAN zprav

Vylepseny algoritmus rizeni po trati s
rychlostnim profilem
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POWERTRAIN & DRIVETRAIN
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> Vyvoj, navrh a realizace
vykonoveé elektroniky a
pohonneho ustroji

> Prevodovky, téhlice a
motory

> Trakcni akumulator,
menice
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